République Algérienne Démocratique et Populaire
alnl) Giall g M) axlatl) 3 )5
Ministére de I'Enseignement Supérieur et de la Recherche Scientifique

Centre Universitaire de Maghnia

._%,_ =
M-Ld[ }Z]a][

Umuer sity Centre of Maghnia

Présentée par : Dr. DRISS Abdelmoumen Aala Eddine

Dr. Driss TOPOGRAPHIE 02 /L3 GC 2023/2024




f Rl 2

University Centre of Maghnia

Topographie 01

Connaissances préalables

Capable de réaliser et controler une
implantation d’un ouvrage ou des
parties d’ouvrage sue le terrain

Compétence visée

Cours : 1h30
Totale : 22h30
15 Semaines

Volume Horaire

Examen :100%
Crédit 1
Coefficient : 1

Mode d’évaluation

Dr. Driss
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Description Générale de Matiere

Topographie 02
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Polygonation

Chapitre 01

Tachéomeétrie

Chapitre 02

Les levés
topographiques

Chapitre 03

Implantation

Chapitre 04
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LEVE PAR ABSCISSE ET ORDONNEE ET QUASI-ORDONEE

Un-l'uor-sjtly Centre of Maghnia

Lorsque les points de détail a lever sont relativement alignés et le terrain peu
accidenté, cette méthode donne des résultats satisfaisants, par exemple, pour le
lever de corps de rues. Depuis chaque point, on abaisse, a I'aide d’'une équerre
optique, des perpendiculaires sur une ligne d’opérations : par exemple un cété
du canevas polygonal.

| _repére du canevas général
I/

point_a lever

ordonnée
abscisse

\\ ’:‘/
-~ coté du canevas polygonal

point du canevas

Abscisse et ordonnées

On mesure ensuite les abscisses cumulées, les ordonnées de chaque point et,
pour contréle, les distances entre ces points.

TOPOGRAPHIE 02 /L3 GC 2023/2024

Dr. Driss




LEVE PAR ABSCISSE ET ORDONNEE ET QUASI-ORDONEE
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Le report peut se faire directement sur le plan, a partir du canevas ou par
coordonnées aprées traitement numérique. Le calcul consiste alors a effectuer un
changement de base pour passer du repéere du lever (c6té de la polygonale) au
repere du canevas géneral
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Translation de repere Rotation de repere Changement de repére
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1 - L’équerre optique est un petit instrument qui permet
de construire rapidement des perpendiculaires par
I'alignement de jalons. Elle est associée a un fil a plomb
ou mieux, a une canne a plomber sur laquelle elle est
vissee.

Un bon manipulateur peut obtenir une précision
centimétrique, sachant que plus les jalons sont éloigneés et
plus le positionnement est précis.

LA METHODE DE LEVER PAR ABSCISSES ET ORDONNEES

Prisme
Prisme !
2
!
!
|
!
Canne éh'""it —=
plomber ‘“‘*""i

Equerre optique
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LA METHODE DE LEVER PAR ABSCISSES ET ORDONNEES

Le fonctionnement de l'équerre optique est le suivant : deux prismes a 45°
renvoient vers l'opérateur I'image de deux jalons placés I'un, J1, a 90° a gauche de
'équerre et 'autre, J2, a 90° a droite. Par une fenétre située entre les deux prismes,
I'opérateur peut voir un troisieme jalon J3. Lorsque les trois jalons sont alignés dans
I'oeil de 'opérateur cela signifie que la droite J1-J2 est perpendiculaire a la droite H-
J3, H étant a la verticale du centre de I'équerre

Vue de face

J3

Vue de dessus CF Jalon
i

Jalon

Observateur Jalon
\V4 78

Equerre optique
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LA METHODE DE LEVER PAR ABSCISSES ET ORDONNEES
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Les mesures suivantes sont effectuées : pour ce type de lever, l'opérateur
matérialise, par exemple avec deux jalons, une ligne de base qui sert d’axe (x) et pour
chaque détail levé, il construit le pied de la perpendiculaire a I'axe (x) en alignant dans
I'équerre I'image de I'objet a lever avec les deux jalons matérialisant I'axe (x)

Pour un détail au sol, un aide peut y
tenir un troisieme jalon. p
L'opérateur mesure I'abscisse
cumulée OH et l'ordonnée HP du
point levé qui est donc repéré en .
coordonnées locales. Il mesure aussi 0 H X
C--—-— O —-L-—O0—=
la longueur de la facade PQ (mesure Jalon 1 Jalon 2

surabondante de controle). Déplacement
de lopérateur

Lever a I’équerre optique
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1- TRANSLATION DE REPERE y 4
LM :
M | T
|
! |
M XM - Xof : O ? :
Y — Y ’ Y e —— - _ -
I L
O Xo’ XM X
Translation de repére
Démonstration

—
Les nouvelles coordonnées de M dans R’(O’, x, y) sont représentées par le vecteur O'M

Xy = Xy —Xo
YM’ = Yy—Yy

O'M = O’O+OM = OM - 00’ donc : {
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2 - ROTATION DE REPERE

Soit un point M dont les coordonnées (X,,, ¥y, y’ y

sont connues dans un repere R(O, x, v) (fig. 5.53.) i\

On veut connaitre les nouvelles coordonnées de \ YI M

M(X'y, ; Y7y,) dans le repere R’(O, x”, v”) déduit de \\ MJ: " ’T\

R(O, x, y) par rotation d’angle o. Les nouvelles YMK I

coordonnées de M dans R” (O, x”, v") sont : | o : \\, =,

_—F X, *
M | Xy =X,.coso+ Yy sino O o X
Y’ = — Xy.sino+ Y, ,.coso Rotation de repere
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CHANGEMENT DE REPERE
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3- TRANSLATION PUIS ROTATION

En effet, si 'on commence par la rotation VN />|<
\ 44 Id4 y
pour passer de R(O, x, y) a R(O, x”, y”), au o M
moment d’effectuer la translation pour passer Y- _¥ = —
au repere R(O”, x”, y”), 1l faut que le vecteur =T :\\
de translation soit donné dans le repere Y \ R o
intermédiaire R(O, x”, ") qui a subi une Y oL\ 3
. s . _— | ><M ’
premiere rotation. Or—=4—-— - —=x
O XM
R - - | _ X
O Xo’ XM

M X' = XyXy)-coso+ (YY) .sine

. hangemen reper
Y7, = — (X X,,)sino+ (Yy-Y,).coscx Changement de repere
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3- ROTATION PUIS TRANSLATION

En topographie, ce probleme se pose genérale-

ment lorsque 1’on souhaite passer d’un repere | V-

local (O’,x’,3") & un repére général (O, X, Y) ]

(fig. 5.56.) : le point M(x,,.»,) est connu en Y I\Ci/

repére local et on veut obtenir ses coordonnées A |l

(Xy ; Yyy) en repere général. y : :_ /T M

________ Z___________:::::

On connait les coordonn€es dans le repere %I\)A I g a’i‘

général de I’origine O’(X,, ; ¥,,) du repére local | O T~ S

ainsi que le gisement G de 1’axe des ordonnées du | i TS

repere local dans le repere geénéral. N X_M__'__X.>><

O Xo’ XM

M | Xy =Xy +xy. cosG—),, . sinG Changement de repére

Yy = Yo + X'y sinG +)7,, . cosG
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MERCI POUR
VOTRE ATTENTION
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